MozZnosti vyuZziti pristroje Talysurf CCl Lite pro méreni parametru

nedokonalosti povrchu

Doc. Ing. Rébert Jankovych, CSc. (jankovych@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Zhodnoceni moznosti vyuZziti pristroje Talysurf CCl Lite pro méreni parametr nedokonalosti povrchu
ve smyslu koncepce ISO GPS a normy 1SO 8785. Ukolem je rovnéz navrh metodiky pro posouzeni
shody namérenych hodnot parametrd nedokonalosti se specifikaci.

Zabezpecovani kvality zvoleného vyrobku ve firme

Doc. Ing. Rébert Jankovych, CSc. (jankovych@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Zhodnoceni moznosti vyuZziti vhodnych nastrojl fizeni kvality pro zlepsSeni soucasného stavu
managementu kvality ve spolupracujici firmé. Ukolem je pfedeviim Uspé$na aplikace vybranych
metod fizeni kvality a zhodnoceni miry zlepseni stavu.

Ziskani a vyhodnoceni datasetl z vibrodiagnostického modelu

Ing. Daniel Zuth, Ph.D. (zuth@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu:

Prace se bude zabyvat namérenim velkého mnoZstvi dat na modelu vibraci simulujici zavady
rotacnich stroji. Namérené hodnoty budou roztfidény do datasetll pro potreby klasifikace dat
pomoci metod umélé inteligence. Vytvorené datasety budou ovéreny na klasifikacnich modelech
v prostifedi MATLAB nebo Python.

VyuZziti fuzzy mnozin pro hodnoceni stavu stroje
Ing. Daniel Zuth, Ph.D. (zuth@fme.vutbr.cz)

Charakteristika problematiky ukolu:

Prace se bude zabyvat tvorbou algoritmu pro hodnoceni stavu stroje na zakladé fuzzy mnozin. Jedna
se o multikriteridlni rozhodovani na zakladé diagnostickych signall. Prace bude rovnéz resit
optimalizaci funkci prislusnosti pomoci vhodnych optimaliza¢nich algoritm(l. Programovacim
prostfedim bude Python.



Bezdratové snimace vibraci pro loT

Ing. Daniel Zuth, Ph.D. (zuth@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu:

Prace se bude zabyvat navrhem bezdratového snimace pro vyhodnocovani vibraci. Kromé
teoretického rozboru bude prace obsahovat prototypové reseni. Diraz bude kladen na realtime
méreni a nasledné zpracovani/ulozeni potfebného vzorku dat. Pfedpoklada se zkusenost s
programovanim mikrokontrolérd.

Priprava certifikace systému fizeni kvality univerzitni sléevarny

Ing. Karla Maradova (maradova@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Pripravit odbor slévarenstvi ne certifikaci dle ISO 9001, aby mohl odbor garantovat kvalitu sluzeb pro
zakazniky a firmy se kterymi odbor spolupracuje.

Metodika vypoctu pravdepodobnosti vypadku bezpecnej funkcie
a realizacia programového systému na baze Excelu pre vypocet PFD,
PFH

Doc. Dr. Ing. Daniel Prostrednik, CSc. (daniel.prostrednik@siemens.com)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Cielom je vytvorit metodiku a systém pre vyhodnotenie pravdepodobnosti vypadku bezpecnej
funkcie v zmysle CSN 61508. Praca musi obsahovat popis aktualneho stavu problematiky.
Zdovodnenie preco budu aplikované vybrané postupy pre vypocet pravdepodobnosti vypadku
bezpecnej funkcie (PFD, PFH)

Praci musi predchadzat teoreticka priprava v ktorej bude rozobrany stav problematiky v CR, EU
s dérazom na platné normy a smernice EU. Prace je rieSend na VUT Brno.



System On-/Offline merania teploty na baze LabView

Doc. Dr. Ing. Daniel Prostrednik, CSc. (daniel.prostrednik@siemens.com)
Charakteristika problematiky ukolu:

Cielom je vytvorit meracie pracovisko pre meranie teploty, ktoré by v ramci cvi¢eni predmetu
Meracia technika umoznovalo meranie teploty v rozsahu 0°C az 100°C. PouZity snimac je typu Pt
doplneny meracim zosilfiovacom. Merany signal bude digitalizovany minimalne 12 bitovym
prevodnikom, tak aby bola dosiahnuta vzorkovacia frekvencia minimalne 1Hz. Systém musi
umoznovat Cislicové filtrovanie meraného signalu a ukladanie meranych dat vo formate Excel.
Systém bude vyuzZivat podporu LabView.

Praci musi predchadzat teoreticka priprava v ktorej budd rozobrane zaklady signalovej analyzy. Praca
musi obsahovat zdévodnenie konkrétneho riesenia.

Sucastou prace musi byt ndvrh overenia spravnosti funkcie meracieho zariadenia a jeho realizacia.
O overeni musi byt vypracovany protokol.

Prace je rieSend na VUT Brno.

Méreni pro podporu obrabéni na CNC strojich

Ing. Ales Polzer, Ph.D. (polzer@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Proces tfiskového obrabéni je doprovazen neustalou snahou dosdhnout vyssi vyrobni presnosti.
Zavedenim méreni pfimo do pribéhu obrabéni je mozno vyslednou vyrobni prfesnost automaticky
ovliviiovat (programovani podminénych a nepodminénych skok( atp.). Méfeni obrobenych povrchi
je nezbytné pro analyzu kvality vyroby.

Aplikace softwaru SinuTrain 4.93 pri frézovani

Ing. AleS Polzer, Ph.D. (polzer@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

V dnesnich strojirenskych podnicich se velmi Gspésné prosazuje ptiprava programi pro CNC stroje
prostfednictvim externich softwar(. Tato zdvérecna prace je proto zamérena na navrh vlastni
soucdstky, zpracovani nezbytné vyrobni dokumentace a naprogramovani jeji vyroby v softwaru
SinuTrain 4.93. Kontrola vyrobitelnosti soucasti je predevsim formou grafické simulace. Volba
vyrobniho postupu musi byt s ohledem na poZadavky kvality, spolehlivosti a bezpec¢nosti.



Aplikace CAM softwaru v technické pripraveé vyroby

Ing. Ale$ Polzer, Ph.D. (polzer@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

V dnesnich strojirenskych podnicich se velmi Gspésné prosazuje ptiprava programi pro CNC stroje
prostfednictvim CAM softwarl. Tato zavérecna prace je proto zamérena na navrh vlastni soucastky,
zpracovani nezbytné vyrobni dokumentace a naprogramovani jeji vyroby v CAM softwaru napf.
PowerMILL, InventorCAM atp. Kontrola vyrobitelnosti soucasti je predevsim formou grafické
simulace. Vlastni navrzend soucdstka integruje napr. technologie soustruzeni, frézovani, vrtani a
navarovani materialu. Volba vyrobniho postupu musi byt s ohledem na pozZadavky kvality,
spolehlivosti a bezpecnosti.

Aplikace ridiciho systému Heidenhain TNC 640 pfri obrabéni

Ing. Ales Polzer, Ph.D. (polzer@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

V dnesnich strojirenskych podnicich se velmi Gspésné rozviji pfiprava programi pro CNC stroje. Tato
zavérecna prace je proto zamérena na navrh vlastni soucastky, zpracovani nezbytné vyrobni
dokumentace a naprogramovani jeji vyroby v softwaru Heidenhain. Vyroba je optimalizovana pro
strojni vybaveni firmy PBS Turbo s.r.o. Kontrola vyrobitelnosti soucasti je predevsim formou grafické
simulace. Volba vyrobniho postupu musi byt s ohledem na poZadavky kvality, spolehlivosti a
bezpecnosti.

Vliv zmény teploty na méreni s 3D méficim ramenem Hexagon
Absolute Arm 8312

Ing. Vendula Sdmelova, Ph.D. (vendula.samelova@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

3D méfici rameno je mobilni soufadnicovy méfici stroj a mezi jeho hlavni pfednosti patfi moznost ho
transportovat kamkoliv k méfenému dilu. To zahrnuje méfeni v rliznych metrologickych podminkach,
které ovliviiuji vysledky méFeni. Mezi kritické podminky méFeni pat¥i okolni teplota. Ukolem studenta
bude posoudit vliv zmény teploty prostfedi na méreni stanoveného etalonu.



Navrh metodiky méreni sestavy vika spojky

Ing. Vendula Sdmelova, Ph.D. (vendula.samelova@vutbr.cz)

Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Problematika méreni vika spojky je komplexni zalezitost, kterd zahrnuje méfeni jak ve volném stavu,
tak ve funké&nich polohach. Ukolem studenta bude navrhnout postupy méFeni vybranych veligin,
napriklad rozmérd, geometrie, parametrl textury povrchu nebo pribéhu vypinaci sily. Soucasti
feSeni bude i vlastni realizace méreni, vyhodnoceni vysledk( a posouzeni vhodnosti pouZitych metod.

Bezpecnost vybraného typu vyrobniho stroje

doc. Ing. Petr Blecha, Ph.D. (Petr.Blecha@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Student provede resersi pozadavk( na bezpecénost a spolehlivost konkrétniho typu vyrobniho stroje
(bezpecna konstrukce, BOZP, kyberneticka bezpecnost a pod.). Relevantni pozadavky usporada do
editovatelného poZadavkového listu a dle moZnosti je aplikuje na vybrany typ stroje. Vysledky
aplikace zhodnoti formou vlastnich zavérd a/nebo doporuceni.

Problematika zabezpecdovani kvality vyrobnich procesu

doc. Ing. Petr Blecha, Ph.D. (Petr.Blecha@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

V ramci funkéniho systému managementu kvality musi vyrobni organizace planovat, zavadét a fidit
procesy potrebné k pInéni pozadavkl na poskytovani produktd. Z hlediska spolehlivosti je zde
nezbytné zajistit, aby vyrobek i vyrobni proces byli schopné fungovat tak, jak a kdy je poZzadovano. Z
toho dlvodu je potreba, aby se organizace zabyvala identifikaci a analyzou podminek a faktorf, které
mohou potencialné zplsobit vyskyt nezadouci situace (poruchy nebo neshody) a navrhovat vhodna
preventivni opatfeni, kterd snizi ndklady spojené s vyskytem téchto nezadoucich situaci. Existuje celd
fada pristupl, nastrojd a metod, které Ize pouZzit pro zvyseni spolehlivosti vyrobku nebo vyrobniho
procesu.

Mezi nej¢astéji pouzivané naleZi naptiklad FMEA, FMECA, FTA, Six Sigma, Stihld vyroba nebo
napriklad Shewhartovy regulacni diagramy. Diplomova prace bude zamérena na vhodny zplisob
zajisténi kvality (spolehlivosti) vybraného procesu a ndvrh relevantnich preventivnich opatreni pro
zajisSténi pozadované kvality vystupl z posuzovaného procesu. Téma je vhodné pro zadani

z primyslové praxe na zakladé samostatné aktivity studenta.



Navrh systému managmentu bezpecnosti vyrobniho podniku

Ing. Jana Rozehnalova MSc. (rozehnalova@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Systém managementu bezpecnosti je komplexni problematikou podnikového prostredi. Zahrnuje
Siroky tematicky okruh, ktery je mozné nastavit jen radnym vytycenim rdmce reSeného oblasti, a to
predevsim v souladu pravnimi pozadavky a usnadnénim aplikaci nastrojd neustalého zlepSovani.

Optimalizace vyrobniho mista z pohledu ergonomie

Ing. Jana Rozehnalova MSc. (rozehnalova@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Dle nafizeni vlady jsou upraveny pozadavky bezpecnosti a ochrany zdravi pti praci pfi
pracovnépravnich vztazich. Cilem podniki je optimalizovat vyrobni procesy tak, aby generovali, co
nejvyssich moznych vynosu. Pfi procesu planovani vyrobniho mista je tfeba vzit v Gvahu veskeré
mozné vstupy, které mohou mit vliv na produktivitu prace.

Navrh rizeni obrabéciho stroje
Ing. FrantiSek Bradac, Ph.D. (frantisek.bradac@vutbr.cz)
Charakteristika:

Ukolem zadavané prace je navrh elektro vybavy obrabéciho stroje (nastrojarska frézka, CNC
soustruh, CNC frézka) a vytvoreni programovych modull pro jeho fizeni.

Navrh rizeni viceosého robotu

Ing. FrantisSek Bradac, Ph.D. (frantisek.bradac@vutbr.cz)
Charakteristika:

Ukolem zadavané prace je navrh elektro vybavy viceosého robotu (ESHED robotech) a vytvoreni
programovych modull pro jeho fizeni fidicim systémem od firmy Beckhoff .

Navrh modull pro sbér a vyhodnoceni provoznich dat z fidicich
systémd

Ing. FrantiSek Bradac, Ph.D. (frantisek.bradac@vutbr.cz)

Charakteristika:

Ukolem je vytvorit a otestovat propojeni systémové platformy pro vizualizaci a sbér dat na fidici
systémy Siemens, Beckhoff a fidici systémy roboti za pouZziti komunikacniho rozhrani OPC UA, MQTT
apod.
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Navrh pracoviste pro robotické bodové svarovani

Ing. Jakub BraZina (Jakub.Brazina@vut.cz)
Charakteristika:

V ramci feSeni dané diplomové préce je student sezndmen s problematikou navrhovani robotickych
pracovist pro bodové svafovani. Cilem préce je, aby student zanalyzoval mozné komponenty
(HW/SW) a zvolil vhodnou koncepéni variantu. Nasledné tuto koncepci virtualné zprovoznil. Nedilnou
soucasti je rovnéz zajisténi bezpecnosti pracovisté. Student muiZe posléze vyuZit nabytych znalosti v
navazujicim doktorském studiu pripadné v prlimyslové praxi.

Navrh robotického pracovisté pro aditivni vyrobu

Ing. Jakub Brazina (Jakub.Brazina@vut.cz)
Charakteristika:

V ramci této diplomové préce se student seznami s problematikou technologii aditivni vyroby. Cilem
je zanalyzovat mozné technologie pouZitelné pro robot a aditivni vyrobu (3D tisk, Cold Spray apod.).
Na zakladé analyzy student ndsledné zvoli jednu z technologii a k té navrhné korespondujici
robotizované pracovisté. Toto pracovisté nasledné virtualné zprovozni. Nedilnou soucasti je rovnéz
zajisténi bezpecnosti pracovisté. Student mizZe posléze vyuzit nabytych znalosti v navazujicim
doktorském studiu pfipadné v priimyslové praxi.

Posouzeni geometrické a pracovni presnosti CNC obrabéciho stroje

Doc. Ing. Michal Holub, Ph.D. (Michal.Holub@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky tkolu ¢esky:

Prace jsou zaméreny na posouzeni geometrické presnosti CNC obrabécich strojl na pracovni
presnosti stroje. V ramci prace budete pracovat s modernimi pfistroji pro posouzeni geometrické
presnosti a ddle se budete Ucastnit obrabéni zkusebnich kusa.

Konstrukce jednoucelového mériciho zarizeni

Doc. Ing. Michal Holub, Ph.D. (Michal.Holub@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Prace jsou zaméreny na konstrukci a integraci senzord do CNC obrabécich stroja. V ramci prace se
seznamite s méfenim geometrickych chyba a budete pracovat s modernimi pfistroji pro posouzeni
geometrické presnosti. Dale navrhnete zafizeni s integrovanou senzorikou, které bude slouzit pro
automatické vyhodnoceni vybranych geometrickych chyb CNC obrabéciho stroje.
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Navrhy vypoctl polohy TCP zohlednujici vybrané geometrické chyby
CNC obrabéciho stroje

Doc. Ing. Michal Holub, Ph.D. (Michal.Holub@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Cilem prace je navrhnou vypoctovy model vybraného CNC obrabéciho stroje, ktery bude popisovat
vyslednou polohu TCP. Soucasti diplomové prace je také sezndmeni se s méficim zafizenim a jeho
pouzivanim formou praktickych méreni.

Dynamické méreni pristrojem laser interferometr XL-80

Ing. Virostkova Kristina (Kristina.Virostkova@ceitec.vutbr.cz)
Doc. Ing. Michal Holub, Ph.D. (Michal.Holub@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Cilem prace je navrhnout a otestovat moznosti "dynamického" méreni pristrojem laser interferometr
XL-80 pro vybrané chyby na CNC obrabécim stroji. Dale provést validaci s klasickymi metodami
méreni.

Navrh zarizeni pro méreni chyby pfimosti
Ing. Virostkova Kristina (Kristina.Virostkova@ceitec.vutbr.cz)

Doc. Ing. Michal Holub, Ph.D. (Michal.Holub@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Cilem prace je navrZeni a otestovani zafizeni pro méreni chyby pfimosti zaloZzeném na laserovém
interferometru XL-80. Dale provést validaci s klasickymi metodami méreni.

Stavebnicovy systém CNC obrdbécich strojd

prof. Dr. Ing. Jifi Marek, Ph.D., DBA (marek@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Cilem je navrhnout stavebnicovy systém (skladbu) obrabécich center na rotacni nebo nerotacni
soucasti, coz umozni velkou rekonfigurovatelnost u vyrobce stroje dle prani zakaznika.



Automatizacni prvky u CNC obrabécich stroju

prof. Dr. Ing. Jifi Marek, Ph.D., DBA (marek@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Cilem je navrhnout zplsob manipulace obrobkl nebo néastroji u CNC obrabécich strojl a to tak, aby
bylo dosazeno optimalni technické i nakladové feseni.

Uhlikova stopa u CNC obrabécich stroju

prof. Dr. Ing. Jifi Marek, Ph.D., DBA (marek@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Cilem je zmapovat velikost uhlikové stopy u rliznych typt CNC obrabécich stroji zejména pak s
ohledem na typ materialu, ktery je pouzit na stavbu nosné soustavy.

Konstrukce adaptivnich skupin CNC obrabécich stroju

prof. Dr. Ing. Jiti Marek, Ph.D., DBA (marek@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Cilem je navrhnout adaptivni (pfizpUsobivé) stavebni skupiny CNC obrabécich stroju (vieteno,
posuvova soustava, nosna stavba), které budou adekvatné reagovat na zménu vnéjsich podminek
(teplota, zatizeni....).

VYUZITI DVOU MOTORU PRO SPOLECNY POHON LINEARNI OSY

Ing. Rostislav Huzlik, Ph.D. (huzlik@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Cilem prace je vytvoreni modelu a ovéreni dynamickych a energetickych moZnosti vyuZiti dvou
servomotor( pti pohanéni jedné linearni osy. Model bude tvofen v programu Matlab-Simulink.

ENERGETICKA ANALYZA KRIZOVEHO STOLU CNC FREZKY

Ing. Rostislav Huzlik, Ph.D. (huzlik@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Cilem prace je vytvofit kompletni model pro vypocet elektrické energie potiebné pro pohon CNC
frézky na zakladé CNC programu. Samotna prace se sklada z resersni ¢asti a ze systémového rozbor(
jednotlivych komponenti z pohledu ztrat na téchto komponentech. Dale student musi vytvofit
program pro tvorbu ¢asovych pribéh otacek a momentu pohont s vyuZitim CNC programu a vytvorit
kompletni model pro energetickou analyzu kfizového stolu.



MOZNOSTI KOMPENZACI V RAMCI RIZENT SERVOPOHONU

Ing. Rostislav Huzlik, Ph.D. (huzlik@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Cilem prace je tvorba modelu zahrnujici kompenzace jev(, které se pfi fizeni pohon( fesi. Mezi
priklady takovych jevl patfi napriklad tfeni nebo tzv. cogging torque (zvinéni momentu). Model bude
tvoren v programu Matlab-Simulink.

SIMULACNI MODEL SERVOPOHONU VYROBNIHO STROJE
ZOHLEDNUJICI RIDICI SYSTEM

Ing. Rostislav Huzlik, Ph.D. (huzlik@vutbr.cz)

Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Cilem prace je vytvofit model servopohonu tak, aby Fidici ¢ast co nejvérnéji simulovala fidici systémy
vyuzivané vyrobnich strojl (napf. Sinumerik od Siemens). Takovy model musi zohledrovat Siroké
mnozstvi parametrl vyuzivanych v ménicich (napf. strojni konstanty, kompenzace atd.).

Systém pro diagnostiku pohonU s asynchronnim motorem

Ing. Rostislav Huzlik, Ph.D. (huzlik@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Asynchronni motor je v dnesni dobé jednim z nejvice pouZivanych elektrickych strojd. Predmétem
prace je vytvorit program pro diagnostiku asynchronniho motoru zalozenou na méreni teploty,
Casovych prabéhu proudu a zrychleni (Ci rychlosti) vibraci.

Pracovisté pro dynamické zatéZovani elektrickych pohon(

Ing. Rostislav Huzlik, Ph.D. (huzlik@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu ¢esky:

Cilem prace bude naprogramovani fidici ¢asti (PLC) na ramci ménice Control Techniques M701.
Student se v ramci své prace bude zabyvat dynamikou elektrickych pohon.

Moznosti ziskavani, zpracovani a ukladani provoznich dat v ramci
vyrobnich systému
Ing. Rostislav Huzlik, Ph.D. (huzlik@vutbr.cz)

Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Cilem prace bude tvorba aplikace pro ziskdvani a uklddani dat z vybranych ¢asti vyrobniho systému



Modernizace malé CNC frézky na ploSné spoje

Ing. Tomas Marada, Ph.D. (marada@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Prace se bude zabyvat modernizaci malé CNC frézky na plosné spoje. Cilem bude prevazné zlepseni
kvality obrabéni stavajiciho reSeni a zvyseni uZivatelského komfortu. Budou provedeny nezbytné
konstrukéni Upravy. Ddle napf. rozsifeni zafizeni o moZnost automatické kalibrace, implementace
kontroly vyvrtanych otvori pfipadné kontrola izolaénich mezer pomoci kamery. Dalsim cilem bude
vytvoreni rozvadéce pro uloZeni nezbytné elektroniky.

Rizeni polohovani pomoci metod umélé inteligence

Ing. Tomas Marada, Ph.D. (marada@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Prace se bude zabyvat navrhem, realizaci a fizenim modelu soustavy, kde regulovanou velicinou je
poloha micku v trubce. Jeho poloha bude ovldadana pomoci zmény pritoku vzduchu ventilatorem.
Méreni polohy bude feSeno vhodnym snimacem (ultrazvukovy, infracerveny, kamera). Mozné jsou i
rtzné modifikace ulohy. Model bude nasledné slouzit k testovani rlznych typ( regulatord a ve vyuce.

Navrh a fizeni modelu tepelné soustavy.

Ing. Tomas Marada, Ph.D. (marada@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Prace se bude zabyvat vytvorenim jednoduchého modelu regulované tepelné soustavy. Déle budou na
vhodnou platformu implementovany rizné regulacni algoritmy. Tyto budou nasledné prakticky ovéreny a
porovnany.

Digitalni a realné zprovoznéni robotizovaného vyrobniho systému

Ing. Jan Vetiska, Ph.D. (Jan.Vetiska@vut.cz)
Charakteristika:

Prace je zamérena na zprovoznéni robotizovaného vyrobniho systému. Konkrétni technologie bude
specifikovana po osobni konzultaci studenta s vedoucim prdace. Vyrobni systém bude vytvoren
pomoci techniky SIL (Software in the loop) a HIL (Hardware in the loop). K praci budou pouzity Sw
nastroje jako Robotstudio, ProcessSimulate, Nx Mechatronics Concept Designer, TwinCat, TIA a dalsi.
Cilem je virtualné a realné zprovoznit zadané technologické pracovisté.
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Méreni pfesnosti angularnich robot(

Ing. Jan Vetiska, Ph.D. (Jan.Vetiska@vut.cz)
Charakteristika:

Prace je zaméfena na metody zjistovani technickych parametrd pramyslovych robotd, zejména
presnosti. Vystupem prace bude navrh méfeni konkrétnich parametrd presnosti robotu. Pfesnostni
technické parametry budou zjistovény a vyhodnocovany dle normy CSN ISO EN 9283.

Vyznamné priimyslové havarie v CR - analyza
Ing. Lubos Kotek, Ph.D. (kotek.I@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je analyza a vyhodnoceni vyznamnych primyslovych havarii v CR. Prace zahrnuje resersi
problematiky véetné havarii, ke kterym doslo ve vybrané oblasti, mapovani toku informaci pfi havarii,
ovéreni ucinnosti pfijatych opatfeni pro omezeni opakovani obdobnych havarii.

Vyznamné pramyslové havarie v CR - analyza
Ing. Lubos Kotek, Ph.D. (kotek.I@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem préce je analyza a vyhodnoceni vyznamnych primyslovych havarii v CR. Prace zahrnuje resersi
problematiky véetné havarii, ke kterym doslo ve vybrané oblasti, mapovani toku informaci pfi havarii,
ovéreni ucinnosti pfijatych opatfeni pro omezeni opakovani obdobnych havarii.

Hodnoceni ergonomie vybraného pracovisté

Ing. Lubos Kotek, Ph.D. (kotek.|@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Oblast ergonomie je stdle velmi aktudlni i pfi zvySovani automatizace; na pracovisti vznikd mnoho
nebezpeci, kterd vedou k nemocim z povolani i jinym zdravotnim nasledkim. Ergonomicky audit
zahrnujici stanoveni lokdlni svalové zatéZe na konkrétnim pracovisti je mozné nékolika pfistupy, v
praci budou porovnany jednotlivé pfistupy a vhodny bude aplikovan.
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Virtualni zprovoznéni montaznich operaci ¢lovéka a kolaborativniho
robota

Ing. Mikulas Szabari (162452 @vutb.cz)
Charakteristika:

Student navrhne robotické pracovisté pro vybranou montdzni operaci. Montdzni operace bude
provedena kolaborativnim robotem a ¢lovékem soucasné. Student rozhodne o rozdéleni operaci pro
¢lovéka a robota, pfizplsobi koncovy efektor poZzadovanym operacim robota a pojedna o nastaveni
robota pro bezpecnou kolaboraci.

Virtualni zprovoznéni automatického navadéni robotu pro svareni

Ing. Mikulas Szabari (162452 @vutb.cz)
Charakteristika:

Student pro svolenou svarovaci operaci navrhne automatické navadéni robota, které zajisti spravnou
pozici svaru. Robot bude znat pfiblizné pozice svaru a bude se muset adaptovat, dle aktudlni
nepresné polohy svarencl. Navadéni bude probihat za pomoci zvolenych senzor, které budu
vyhodnocované robotem.

Analyza soustruznického sklicidla se strojové nastavitelnou
excentricitou

Ing. Jifi TGma, Ph.D. (jiri.tuma@vut.cz)
Charakteristika:

Student provede podrobnou dynamickou analyzu provoznich stav ndvrhu soustruznického sklicidla
se strojové nastavitelnou excentricitou. Tato prace navazuje na feSenou problematiku. Vysledkem
bude doporuceni pro praxi z hlediska nastavitelnych parametr( pfi zachovani funkénosti a presnosti.

Modelovani cogging efektu u synchronnich servomotoru

Ing. Radomir Prusa (xprusaO4@vutbr.cz)

Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Prace se bude zabyvat modelovanim momentovych pulzaci zptsobenych drazkovani statoru
synchronniho servomotoru. ReSersni ¢ast bude zamérena na popis a mozné pfistupy modelovani
cogging momentu. Prakticka ¢ast bude zamérena na vytvoreni matematického modelu reprezentujici
cogging efekt a méreni na pracovisti pro validaci modeld rotacnich elektrickych stroja.
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Navrh koncového efektoru pro robotickou burku

Ing. Zdenék Tima(tuma@fme.vutbr.cz)

Charakteristika

Cilem prace je vytvoreni konstrukéniho navrhu koncového efektoru pro zvedani a ustavovani kust v
ramci robotické buriky umisténé na pracovisti Ustavu vyrobnich strojd, systém0 a robotiky.

Konstrukéni ndvrh vieteniku s fazenim prevodovych stupn(

Ing. Vladimir Dokoupil, CSc. (dokoupil@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Obsahem préace bude konstrukéni ndvrh soustruznického vieteniku s pohonem vietene pomoci
servomotoru a vicestupriové prevodovky s fazenim prevodovych stupnd.

Konstrukcni navrh vertikalniho soustruhu

Ing. Vladimir Dokoupil, CSc. (dokoupil@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Obsahem prace bude konstrukéni navrh vertikalniho soustruhu pro obrabéni htidelovych a/nebo
pfirubovych soucasti urceného do prostredi sériové vyroby soucasti.

4 ’

Navrh zafizeni pro automatické casosbérné snimani

Ing. Ondrej Andrs, Ph.D. (andrs@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Jednim z hlavnich ukoll bude provést resersi oblasti automatizovaného ¢asosbérného snimani.
DalSim cilem bude stanovit specifické parametry pro automatickou fidici jednotku a jednotku pozdéji
navrhnout véetné jejich periférii. Vlastni realizace bude provedena s pomoci platformy RaspberryPl a
jazyku Python. Automaticka jednotka bude dale komunikovat se vzddlenou databazi, kde budou
uloZena provozni a fidici data.
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Navrh polohovadla s krokovym motorem

Ing. Ondrej Andrs, Ph.D. (andrs@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace bude navrhnou poloautomatické rotacni polohovadlo pro ruéni svafovani. V ramci této
prace bude vyresen mechanicky, elektricky a softwarovy design vedouci k vyrobé demonstratoru
polohovadla. Pro fizeni bude pouZit mikroradic z rodiny ARDUINO, ktery bude pres H mUstek napajet
krokovy motor s pfevodovkou.

Navrh upinaci hlavy

Ing. Jan Pavlik, Ph.D. (pavlik.j@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je konstrukéni navrh reseni hlavy pro stfedéni a upinani polotovard brusnych kotoucl s
primérem cca 200 - 800 mm, osa rotace je vertikalni. Stanoveni klicovych charakteristik bude
soucdsti navrhu.

Navrh Upravy stavajiciho manipulatoru na frézku

Ing. Jan Pavlik, Ph.D. (pavlik.j@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je navrh konstrukéni Upravy sou¢asného manipuldtoru z laboratote UVSSR tak, aby
vznikla frézka pro obrabéni dieva, plastu, popfipadé lehkych slitin AL atd., alternativné umozniovala
3D tisk metodou FDM.

Navrh vreteniku brousiciho centra

Ing. Jan Pavlik, Ph.D. (pavlik.j@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je konstrukéni navrh vieteniku brousiciho centra (brouseni na kulato). Vieteno bude
urceno pro stroj s vykonem na vieteni do 15 kW. Stanoveni klicovych charakteristik budou soucasti
navrhu.
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Navrh vreteniku soustruznického centra

Ing. Jan Pavlik, Ph.D. (pavlik.j@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je konstrukéni navrh vieteniku soustruznického centra. Pfedpokladany vykon na vieteni
do 20 kW. Do feSeni zahrrite pevnostné deformaéni MKP vypocty a vypocet vlastnich frekvenci
vietene. Stanoveni klicovych charakteristik budou souéasti ndvrhu.

Konstrukcni reSeni robotu pro obkladani stén

Ing. Petr Kocis (126108@vutbr.cz)
Charakteristika:

P/

Prace bude navazovat na DP s ndzvem “Konstrukce robotického obkladace stén” dokoncenou v roce
2022 a bude ji rozsifovat o feseni a konstrukéni navrh vlastniho lokomocniho a polohovaciho ustroji.

VIRTUALNI ZPROVOZNENI CNC FREZKY
Sté&panek Vojtéch, Ing. (Vojtech.Stepanek@vut.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je sezndmeni se s prostfedim Create MyVirtual Machine a strukturou strojnich
parametrd nového fidiciho systému Sinumerik ONE. Na resersni ¢ast prace navazuje ¢ast prakticka,
ve které je oziven virtudlni model tfiosé CNC frézky v prostiedi NX Mechatronics Concept Designer.

VYUZITI SINUMERIKU ONE PRO RIZENI NETRADICNICH KINEMATIK

STROJU
Sté&panek Vojtéch, Ing. (Vojtech.Stepanek@vut.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je sezndmeni se s prostfedim Create MyVirtual Machine a strukturou strojnich
parametrl nového fidiciho systému Sinumerik ONE se zamérenim na oblast fizeni paralelnich a
viceosych kinematickych struktur. V teoretické ¢asti prace se o¢ekava reserSe dostupnych opci
fidiciho systému. V praktické ¢asti je obsazen popis nastaveni fidiciho systému a virtualni zprovoznéni
zvolené kinematiky v prostfedi NX Mechatronics Concept Designer.
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VYTVORENI VLASTN{ APLIKACE PRO ZAVADENI AUTOMATICKYCH
KOMPENZACI STROJE

Sté&panek Vojtéch, Ing. (Vojtech.Stepanek@vut.cz)

Charakteristika:

Cilem prace je sezndmeni se s prostfedim Create MyVirtual Machine a strukturou strojnich
parametrd nového fidiciho systému Sinumerik ONE se zamérenim na oblast kompenzaci. Na
teoretickou resersi dostupnych opci navazuje vytvoreni aplikace pro Sinumerik ONE, ktera umoznuje
provadét automatické korekce vybrané geometrické chyby stroje na zakladé zmény okolnich
parametrdq.

VYUZITI PLATFORMY BECKHOFF PRO RIZENT KINEMATIKY
PRUMYSLOVEHO ROBOTU

Sté&panek Vojtéch, Ing. (Vojtech.Stepanek@vut.cz)
Charakteristika:

Ukolem diplomové prace je vytvoreni Fidiciho PLC programu v prostfedi TwinCAT pro Fizeni $estiosé
sériové kinematiky (standardni prlimyslovy robot) za pomoci vhodnych dostupnych kinematickych
knihoven. Soucdsti ndvrhu fizeni bude i vybér vhodného HW a virtudlni zprovoznéni s vyuZzitim
platformy NX MCD.
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