Rozmeérova a geometricka presnost strojirenskych vyrobkt ve vyrobé

Doc. Ing. Rébert Jankovych, CSc. (jankovych@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Ukolem studenta/studentky je provedeni analyzy procesu pfijimani a realizace zvolené strojirenské
vyroby z pohledu metrologického zajisténi zakdzek. Na zakladé analyzy sou¢asného stavu ve
spolupracujici firmé je nutné navrhnout vhodna doporuceni pro zlepseni stavu.

Bezdratové spinace v loT

Ing. Daniel Zuth, Ph.D. (zuth@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Prace se bude zabyvat problematikou bezdratovych spinacdi a jejich spolehlivosti pouzitelnych v loT.
Resersni ¢ast se bude zabyvat typy komunikacnich protokolt a jejich spolehlivosti a bezpecnosti.
Prakticka ¢ast bude zaméfena na ndvrh a realizaci spinace vyuZzivajici bezdratovy prenos. Realizace
bude feSena pomoci vyvojového kitu.

Navrh snimace pro méreni otacek stroje

Ing. Daniel Zuth, Ph.D. (zuth@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Prace se bude zabyvat problematikou méreni otacek stroje. ReSersni ¢ast bude zamérena na fyzikalni
principy snimacu a porovnani jejich vlastnosti. Prakticka ¢ast bude zaméfena na navrh a realizaci
snimace vyuzivajici opticky princip. Realizace bude feSena pomoci vyvojového kitu.

Navrh snimace vysky hladiny
Ing. Daniel Zuth, Ph.D. (zuth@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Prace se bude zabyvat problematikou méreni vysky (vodni) hladiny. ReSersni ¢ast bude zaméfena na
fyzikalni principy snimacd a porovnani jejich vlastnosti. Prakticka ¢ast bude zamérena na ndvrh
spojitého nebo kvazispojitého plovakového snimace vysky hladiny.



Systém (na baze Excelu) pre vyhodnotenie odchylky od priamosti

Doc. Dr. Ing. Daniel Prostrednik, CSc. (daniel.prostrednik@siemens.com)
Charakteristika problematiky ukolu:

Cielom je vytvorit programovy systém na baze Excelu pre vyhodnotenie odchylky od priamosti.

Praci musi predchadzat teoreticka priprava v ktorej budu rozobrané systémy strednej priamky a
obalovy systém. Pre oba systémy musi byt navrhnuty algoritmus. Praca musi obsahovat zdévodnenie
konkrétneho rieSenia.

Sucastou prace musi byt navrh overenia spravnosti funkcie programového systému a jeho realizacia.
Overenie musi byt protokolované v praci. Praca je rieSend na VUT Brno.

Systém (na baze Excelu) pre vyhodnotenie odchylky od kruhovitosti

Doc. Dr. Ing. Daniel Prostrednik, CSc. (daniel.prostrednik@siemens.com)
Charakteristika problematiky ukolu:

Cielom je vytvorit programovy systém na baze Excelu pre vyhodnotenie odchylky od kruhovitosti.

Praci musi predchadzat teoreticka priprava v ktorej budu rozobrane systémy strednej kruznice a
obalovy systém. Pre oba systémy musi byt navrhnuty algoritmus. Praca musi obsahovat zdévodnenie
konkrétneho rieSenia.

Sucastou prace musi byt ndvrh overenia spravnosti funkcie programového systému a jeho realizacia.
Overenie musi byt protokolované v praci. Praca je rieSena na VUT Brno.

Hodnoceni profilovych parametrt textury povrchu a posouzeni shody
se specifikaci na vykrese

Ing. Vendula Sdmelova, Ph.D. (vendula.samelova@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Dodrzeni predepsané textury povrchu ma vliv nejen na funkci vyrobku, ale také na ekonomiku
vyroby. NedodrZeni poZadované textury povrchu byva ¢asto predmétem sporu mezi dodavatelem a
zakaznikem a k tomu slouZi metody posouzeni shody se specifikaci na vykrese podle CSN EN ISO
14253. Tyto metody je tfeba aplikovat na vSechny pozadavky v systému ISO GPS, véetné textury
povrchu, a to v soucasnosti neexistuje. Hlavnim Ukolem je tedy navrh a posouzeni moznosti
hodnoceni parametri textury povrchu se zohlednénim nejistot pfi méreni, v souladu se systémem
ISO GPS.



Hodnoceni parametr( textury povrchu: reserse

Ing. Vendula Sdmelova, Ph.D. (vendula.samelova@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Dodrzeni pfredepsané textury povrchu ma vliv nejen na funkci vyrobku, ale také na ekonomiku
vyroby. V soucasnosti jsou na texturu povrchu funkénich ploch kladeny vysoké pozadavky, ale
prehledna publikace, kterd by shrnovala komplexné problematiku hodnoceni textury povrchu
neexistuje. Hlavnim Ukolem studenta bude vytvofit uceleny prehled tykajici se problematiky
parametrd textury povrchu zalozZzeny jak na aktualné platnych normach, tak na odborné literature a
¢lancich. Na zakladé reSerSe a porozuméni stavajicimu stavu poznani je tfeba nastinit moznosti
vyvoje této problematiky.

Vyhodnoceni rozmeérl a geometrickych toleranci vyrobku pomoci 3D
mericiho ramena

Ing. Vendula Sdmelova, Ph.D. (vendula.samelova@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Méreni na staciondrnich soutadnicovych méficich strojich je desitky let zavedenou a vSeobecné
akceptovanou metodou, ovsem je spojeno s nékolika uskalimi pfi praktickém méreni. Mobilni
souradnicové méfici stroje mohou celou fadu téchto uUskali Fesit a dostavaji se v fadé vyrobnich
podnik( mezi bézné pouzivané méfici technologie. Nedodrzeni poZzadovanych rozmérd a geometrie
vyrobku byva ¢asto pfedmétem sporu mezi dodavatelem a zdkaznikem. Hlavnim Ukolem studenta
bude vyhodnotit rozméry a geometrické tolerance dil( vyrobenych rliznymi technologiemi a posoudit
shodu se specifikaci na vykrese dle normy CSN EN ISO 14253. Soudasti feseni bude také vlastni
zméreni dild pomoci 3D méficiho ramena.

Bezpecnost vybraného typu vyrobniho stroje

doc. Ing. Petr Blecha, Ph.D. (Petr.Blecha@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Student provede resersi pozadavkl na bezpecnost a spolehlivost vybraného typu vyrobniho stroje
(bezpecna konstrukce, BOZP, kyberneticka bezpecnost a pod.). Relevantni pozadavky uspofada do
editovatelného pozadavkového listu a dle moZnosti je aplikuje na vybrany typ stroje. Vysledky
aplikace zhodnoti formou vlastnich zavér( a/nebo doporuceni.



Zabezpecovani kvality v primyslové vyrobé
doc. Ing. Petr Blecha, Ph.D. (Petr.Blecha@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Student provede resersi pozadavk( a nastrojl na zabezpedovani kvality v priimyslové vyrobé. Vyjde
z pozadavkd mezindrodni normy CSN EN 1SO 9001:2016 a prehledné rozt¥idi zndmé nastroje a
metody zabezpecovani kvality dle jejich potencidlniho vyuZiti (7 zakladnich nastroji, 7 novych
nastroj, Six Sigma, Lean, Kaizen, ...). Potencialni vyuziti zdivodni na zakladé védeckych ¢lankd
publikovanych v citaénich a referenéni databazich Web of Science a Scopus dostupnych z pocitacové
sité VUT.

Problematika kybernetické bezpecnosti

doc. Ing. Petr Blecha, Ph.D. (Petr.Blecha@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky ukolu cesky:

Student provede resersi aktualniho stavu védy a techniky v oblasti kybernetické bezpecnosti.
Analyzuje zndmé (publikované) problémy a poZadavky spravné technické praxe v oblasti prevence
kybernetickych utokd. Uvahy bude sméFovat do moznych preventivnich opatieni vychazejicich

z mezinarodnich norem a védeckych ¢lankd publikovanych v citacnich a referenéni databazich Web of
Science a Scopus dostupnych z pocitacové sité VUT.



Terminologicky slovnik v managementu bezpecnosti

Ing. Jana Rozehnalova MSc.

Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Vytvoreni terminologického slovniku pojm{ z oblasti managementu kvality. Srovnani terminu
vyplyvajicich z validnich zdroji se zamérenim na bezpecnostni normy a standardy.

Analyza rizik pracovniho mista

Ing. Jana Rozehnalova MSc.

Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Zakonik prace €. 262/2006Sb. v § 102 odst. 5 pism. ¢) stanovuje zamé&stnavatelim povinnost,
vychazet pfi ptijimani a provadéni technickych a organiza¢nich a jinych opatteni k prevenci
rizik ze vSeobecnych zasad, kterymi se rozumi ptizpisobovani pracovnich podminek potiebam
zaméstnancu s cilem omezeni pisobeni negativnich vlivil prace na jejich zdravi.

Zakon o kybernetické bezpecnosti a pozadavky smérnice NIS 2

Ing. Jana Rozehnalova MSc.
Charakteristika problematiky ukolu ¢esky:

Vytvoreni porovnatelného souboru poZzadavki informacni a kybernetické bezpecnosti z pohledu
Ceské a Evropské legislativy.

Navrh rizeni obrabéciho stroje
Ing. FrantisSek Bradac, Ph.D. (frantisek.bradac@vutbr.cz)
Charakteristika:

Ukolem zadavané prace je navrh elektro vybavy obrabéciho stroje (nastrojarska frézka, CNC
soustruh, CNC frézka) a vytvoreni programovych modull pro jeho Fizeni.

Navrh rizeni viceosého robotu

Ing. FrantiSek Bradac, Ph.D. (frantisek.bradac@vutbr.cz)
Charakteristika:

Ukolem zadavané prace je navrh elektro vybavy viceosého robotu (ESHED robotech) a vytvoreni
programovych modull pro jeho fizeni fidicim systémem od firmy Beckhoff .



Navrh moduld pro sbér a vyhodnoceni provoznich dat z fidicich
systému

Ing. FrantiSek Bradac, Ph.D. (frantisek.bradac@vutbr.cz)

Charakteristika:

Ukolem je vytvofit a otestovat propojeni systémové platformy pro vizualizaci a sbér dat na fidici
systémy Siemens, Beckhoff a fidici systémy robotl za pouZiti komunikacniho rozhrani OPC UA, MQTT
apod.

Konstrukcni navrh odkladaciho stojanu pro vieteno a nastroje

Ing. Jakub Brazina (Jakub.Brazina@vut.cz)
Charakteristika:

V ramci feSeni této bakalarské prace se student seznami s problematikou vymény nastroji u vietene
a vymeény nastrojl pramyslovych robotl pouzitych v robotizovaném obrabécim pracovisti UVSSR
ROBOMACHINING CELL. Student navrhne koncepc¢ni varianty moznych odkladacich stojan( pro
nastroje a zpracuje jejich kompletni konstrukéni dokumentaci. Nabyté znalosti student zuzitkuje pfi
navazujicim magisterském studiu nebo v primyslové praxi.

Optimalizace technologickych parametrd pro robotické obrabéni

Ing. Jakub Brazina (Jakub.Brazina@vut.cz)
Charakteristika:

V rdmci této bakalarské prace se student sezndmi s obrabécim pracovistém UVSSR ROBOMACHINING
CELL. Student ddle provede rozbor vyuZitelnosti nabizenych CAM SW nastrojd s ohledem na
postprocessing pro primyslové roboty. Dale student navrhne vhodnou referen¢ni soucast, ktera se
bude obrdbét a porovndvat vyslednou kvalitu soucasti pfi riznych technologickych parametrech.
Nabyté znalosti student zuZitkuje pti navazujicim magisterském studiu nebo v pridmyslové praxi.

Méreni a kompenzace chyb kolmosti na CNC obrabécich centrech
Doc. Ing. Michal Holub, Ph.D. (Michal.Holub@vutbr.cz)

Charakteristika:

Geometrické chyby obrabéciho stroje maji pfimy vliv na kvalitu budouciho obrobku. Jednou z
takovychto vyznamnych chyb je chyba kolmosti. Na trhu existuje velké mnoZstvi méfici techniky.
Mezi né patfi také zafizeni Babblabr QC-20-w, ktery umoznuje méreni a vyhodnoceni chyby kolmosti.
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Méreni a kompenzace chyb pfimosti na CNC obrabécich centrech

Doc. Ing. Michal Holub, Ph.D. (Michal.Holub@vutbr.cz)
Charakteristika:

Geometrické chyby obrabéciho stroje maji pfimy vliv na kvalitu budouciho obrobku. Jednou z
takovychto vyznamnych chyb je chyba primosti. Na trhu existuje velké mnozstvi méfici techniky. Mezi
né patfi také laser interferometr XL-80, ktery umozniuje nékolik typl méreni.

Vyuziti prvkd Industry 4.0 v monitorovani presnosti CNC obrabécich
stroju

Doc. Ing. Michal Holub, Ph.D. (Michal.Holub@vutbr.cz)

Charakteristika:

MoZnost online posouzeni geometrické presnosti stroje v jeho vyrobnim cyklu mize hrat vyznamnou
roli pro zachovani zplsobilosti vyroby, ale mlzZe vést i ke zvyseni kvality vyroby. Cilem prace je
posoudit nastroje 14.0 s vyuzitim na CNC obrabécich strojich.

Digitalni zprovoznéni robotizovaného vyrobniho systému

Ing. Jan Vetiska, Ph.D. (Jan.Vetiska@vut.cz)
Charakteristika:

Prace je zamérena na zprovoznéni robotizovaného vyrobniho systému. Konkrétni technologie bude
specifikovana po osobni konzultaci studenta s vedoucim prace. Vyrobni systém bude vytvoren
pomoci techniky SIL (Software in the loop). K praci budou pouzity Sw nastroje jako Robotstudio,
ProcessSimulate, Nx Mechatronics Concept Designer, TwinCat, TIA a dalsi. Cilem je virtualné
zprovoznit zadané technologické pracovisté.

Digitalni zprovoznéni malé triosé frézky na platformeé NX
Ing. Jan Vetiska, Ph.D. (Jan.Vetiska@vut.cz)
Charakteristika:

Prace je zamérena na zprovoznéni malého tfiosého obrabéciho stroje. Pfi praci bude vyuZzito techniky
SIL (Software in the loop). K praci budou pouZity Sw nastroje jako Robotstudio, ProcessSimulate, Nx
Mechatronics Concept Designer, TwinCat, TIA a dalsi. Cilem je virtualné zprovoznit maly obrabéci
stroj dle zadani.
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Konstrukéni navrh odkladaciho stojanu pro vieteno a nastroje

Ing. Jakub BraZina (Jakub.Brazina@vut.cz)
Charakteristika:

V ramci feSeni této bakalarské prace se student seznami s problematikou vymény nastrojl u vietene
a vymeény nastroju pramyslovych robotl pouZitych v robotizovaném obrabécim pracovisti UVSSR
ROBOMACHINING CELL. Student navrhne koncepcni varianty moznych odkladacich stojand pro
nastroje a zpracuje jejich kompletni konstrukéni dokumentaci. Nabyté znalosti student zuzitkuje pfi
navazujicim magisterském studio nebo v primyslové praxi.

Optimalizace technologickych parametrl pro robotické obrabéni

Ing. Jakub BraZina (Jakub.Brazina@vut.cz)
Charakteristika:

V ramci této bakalarské prace se student seznami s obrabécim pracovistém UVSSR ROBOMACHINING
CELL. Student dale provede rozbor vyuZitelnosti nabizenych CAM SW néstrojl s ohledem na
postprocessing pro primyslové roboty. Dale student navrhne vhodnou referencni soucast, ktera se
bude obrabét a porovnavat vyslednou kvalitu soucasti pti riiznych technologickych parametrech.
Nabyté znalosti student zuZitkuje pfi navazujicim magisterském studio nebo v primyslové praxi.

Konstrukce a aplikace kolaborativnich robot(

Doc. Ing. Radek Knofli¢ek, Dr. (knoflicek@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Podrobny popis soucasného stavu v oblasti konstrukce kolaborativnich robotl (kobot(), véetné
perifernich zatizeni a koncovych efektort, ze kterych se tvofi robotizovana technologicka pracovisté,
kterd jsou spolecna pro praci s ¢clovékem. Soucasti BP je i uvedeni priklad( z praxe nékolika provedeni
robotizovanych pracovist libovolné technologie (manipulace s materiadlem a pod.), kdy jedno autorem
BP nalezené bude komentovano (projektovano) s ohledem nejen na zasady bezpecnosti, ale i
Primyslu 4.0.
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Konstrukce a aplikace mobilnich robotl vhodnych pro nevyrobni
(neprimyslové) pouziti

Doc. Ing. Radek Knofli¢ek, Dr. (knoflicek@fme.vutbr.cz)

Charakteristika:

Podrobny popis soucasného stavu v oblasti konstrukce mobilnich robot s rliznymi typy lokomocnich
ustroji, véetné popisu vezenych podsystému (akumulatory, pohony, fidici systém, senzory), které jsou
vhodné pro vyuZiti mimo pramysl, v ryze nevyrobnich oblastech. Soucasti BP je i uvedeni mnoha
priklad( v praxi uzivanych typickych aplikaci (od servisnich robot( pro haseni pozarl az po mobilni
roboty pro prizkum planet Slunecni soustavy).

Konstrukce a aplikace mobilnich robotd vhodnych pro primyslové
(vyrobni) pouziti

Doc. Ing. Radek Knofli¢ek, Dr. (knoflicek@fme.vutbr.cz)

Charakteristika:

Podrobny popis soucasného stavu v oblasti konstrukce mobilnich robot( s rliznymi typy lokomocnich
ustroji, véetné popisu vezenych podsystému (akumulatory, pohony, fidici systém, senzory), které jsou
vhodné pro vyuZziti v primyslu, kdy prvnimi byly automatické dopravni voziky (nutné téz popsat).
Soucasti BP je i uvedeni prikladd z praxe nékolika provedeni robotizovanych pracovist libovolné
technologie (mezioperacni doprava a manipulace s materidlem a pod.), kdy jedno autorem BP
nalezené bude komentovano (projektovano) s ohledem na zasady Priimysl 4.0.

Identifikace zdrojU rizik primyslovych peci - pramyslové plynové pece
Ing. Lubos Kotek, Ph.D. (kotek.I@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Pramyslové pece nachazeji uplatnéni v mnoha technologickych procesech tepelného a chemicko-
tepelného zpracovani. Nékteré s téchto vyrobk({i mohou predstavovat riziko jak pro operatora, tak
pro okolni obyvatelstvo pouzitim vysokych teplot a uvolnénim nebezpecnych latek. Aby bylo mozné
predejit nebezpecnym udalostem, je predevsim nutné identifikovat vSechna rizika spojena s pouzitim
pramyslovych peci. Cilem préce je reserSe problematiky véetné nehod, ke kterym v této oblasti doslo,
popis vybrané priimyslové pece a identifikace rizik u této pece.
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Méreni parametr( pracovniho prostredi

Ing. Lubos Kotek, Ph.D. (kotek.I@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Prace je zamérena na zakladni méfeni parametrl pracovniho prostredi (hluk, osvétleni, klimatické
podminky) a zjistovani vlivu téchto faktorl na vykonnost pracovnika. Cilem prace je reserse
problematiky a méfeni a vyhodnoceni méreni na zvoleném pracovisti.

Navrh konstrukce koncového efektoru pro automatické zavitovani

Ing. Mikulas Szabari (162452 @vutb.cz)
Charakteristika:

Student navrhne konstrukci koncového efektoru pro automatické zavitovani. Koncovy efektor bude
vybaven kompenzaci polohy a orientace, bude schopen fezat zavity od velikosti M5 po velikost M12 a
bude schopen automaticky vymény nastroje(zavitniku). Hmotnost koncového efektoru nepresahne 5

kg.

Navrh konstrukce koncového efektoru pro automatickou montaz o-
krouzkd

Ing. Mikulas Szabari (162452 @vutb.cz)
Charakteristika:

Student navrhne konstrukci koncového efektoru pro automatickou montaz o-krouzkd. Koncovy
efektor bude prizplsoben pro vnitini primér o-krouzku od 10 mm do 25 mm a tloustkou 1 az 3 mm.
KrouZzek bude montovan na vnéjsi povrch do drazek hridele. Hmotnost koncového efektoru
nepresahne 3 kg.

Jednotka pro sbér dat z mérica energii

Ing. Tomas Marada, Ph.D. (marada@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Prace se bude zabyvat navrhem a realizaci jednotky pro zpracovani signalu z méric energii
(elektromér, vodomér, plynomér atd.). Bude také resen zpUlsob ukladani nasbiranych dat do externi
databaze nebo cloudového uloZisté a jejich nasledné zpracovani.
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Robot pro sledovani ¢ary

Ing. Tomas Marada, Ph.D. (marada@fme.vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu cesky:

Prace se bude zabyvat vytvoreni robotu pro sledovani ¢ary. Realizace bude provedena za pouZiti
platformy V-REP/CoppeliaSim. Jsou predpokladany zakladni znalosti HW a programovani.
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Matematicky model hydraulické zatéze se zubovym Cerpadlem

Ing. Radomir Prusa (xprusaO4@vutbr.cz)
Charakteristika problematiky Ukolu ¢esky:

Prace se bude zabyvat modelovanim hydraulického okruhu se zubovym cerpadlem, ktery slouzi jako
zatéZzovy element pro rotacni elektrické stroje. Resersni ¢ast bude zamérena na zpUsoby vyvozovani
krouticiho momentu pomoci hydraulickych okruh(. Prakticka ¢ast bude zamérena na vytvoreni
matematického modelu a méfeni na zatéZzovém pracovisti rotacnich elektrickych stroju.

Konstrukéni navrh testovaciho zarizeni pro testovani FRL jednotek

Ing. Zdenék TUma(tuma@fme.vutbr.cz)
Charakteristika

Prace se bude zabyvat konstrukénim navrhem jednoucelového zafizeni pro testovani komplexnich
jednotek urcenych pro stlaceny vzduch. Resersni ¢ast bude obsahovat moznosti testovani
pneumatickych komponent a jejich technické reseni. V praktické ¢asti bude navrzeno zatizeni pro
samotné testovani vybrané FRL jednotky

Konstrukéni navrh automatického lisu pro lisovani pneumatickych
fitinek

Ing. Zdenék TUma(tuma@fme.vutbr.cz)

Charakteristika

Prace se bude zabyvat konstrukénim navrhem jednoucelového zafizeni pro lisovani pneumatickych
fitinek. ResSersni ¢ast bude obsahovat moZnosti lisovani a jejich technicka feseni. V praktické ¢asti
bude navrZeno zafizeni pro samotné lisovani vybrané FRL jednotky
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Metody a prostredky automatické manipulace s obrobky

Ing. Vladimir Dokoupil, CSc. (dokoupil@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Student zpracuje resersi a analyzu souc¢asného stavu v oblasti manipulace s obrobky u modernich
obrébécich stroju a vyrobnich systému. Jednim z cil( bude projekt vybraného pracovisté vybaveného
automatickou manipulaci s obrobky.

Zplsoby a prostredky ukladani obrabécich stroji na zaklad
Ing. Vladimir Dokoupil, CSc. (dokoupil@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Student zpracuje reSersi a analyzu souc¢asného stavu v oblasti ukladani obrabécich strojl na zaklad.
Jednim z cild bude konstrukéni navrh kotveni vybraného stroje.

Navrh uZivatelského programu pro jednotku fizeni napajeni

Ing. Ondrej Andrs, Ph.D. (andrs@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace bude navrhnout uzZivatelsky software na PC pro jednotku Fidici napajeni experiment(.
Jednotka fizeni napajeni je zalozena na platformé Siemens LOGO! a je schopna autonomniho provozu
a vzdalené spravy. Jeji hlavni funkci je spinani a monitorovani (méreni U/1) jednoho kanalu napajeni
AC 230V, 16 A. UZivatelsky software pro PC bude s jednotkou komunikovat, nastavovat jeji
parametry, logovat jeji stavy do databaze a vizualizovat méfrena data. Pro vyvoj bude pouZito
prostiedi NI LabVIEW.

4 ’

Navrh zarizeni pro automatické ¢asosbérné snimani

Ing. Ondrej Andrs, Ph.D. (andrs@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Jednim z hlavnich Ukol( bude provést resersi oblasti automatizovaného ¢asosbérného snimani.
Dalsim cilem bude stanovit specifické parametry pro automatickou fidici jednotku a jednotku pozdéji
navrhnout véetné jejich periférii. Vlastni realizace bude provedena s pomoci platformy RaspberryPl a
jazyku Python.
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Analyza spotreby multifunkéniho centra MCV 754 QUICK

Ing. Ondrej Andrs, Ph.D. (andrs@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace bude provést analyzu spotfeby elektrické energie multifunkéniho centra MCV 754 QUICK
vzhledem k provozu jednotlivych elektromechanickych ¢asti stroje. Dilcimi ukoly bude identifikovat
jednotlivé elektromechanické celky a stanovit jejich pfikon pfi rdznych provoznich podminkach
stroje. Nasledné vyhodnoceni povede k ziskani informaci jako vstupu pro doporuceni na efektivni
provoz.

Navrh extruderu pro specidlni 3D tisk

Ing. Jan Pavlik, Ph.D. (pavlik.j@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je konstrukéni navrh extruderu pro 3D tisk (keramika, beton atd.). Stanoveni klicovych
charakteristik budou soucasti navrhu.

Navrh vieteniku modelarské frézky

Ing. Jan Pavlik, Ph.D. (pavlik.j@fme.vutbr.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je konstrukéni navrh vieteniku malé modelarské frézky. Pfedpokladany vykon na vieteni
do 2 kW. Stanoveni kli¢ovych charakteristik budou soucasti navrhu.

3D tisk betonovych konstrukci

Ing. Petr Kocis (126108@vutbr.cz)
Charakteristika:

Jedna se o reder$ni bakalafskou praci. Ukolem studenta je nalézt existujici zafizeni na 3D tisk z betonu
a tato zafizeni podrobné popsat. MiZe se jednat o zafizeni pro 3D tisk budov i malych dilG. Popis
bude kromé kinematického rozboru zatizeni obsahovat popis principl tisku betonu, vlastnosti
betonovych hmot, parametry procesu tisku. Dale se v rdmci prace bude student zabyvat problémy pfi
tisku z betonovych hmot.
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Navrh rizeni jednoucelového stroje pro Celni frézovani
Sté&panek Vojtéch, Ing. (Vojtech.Stepanek@vut.cz)
Charakteristika:

Cilem prace je vytipovani vhodné HW platformy a sestaveni fidiciho algoritmu pro fizeni
jednoucelového zafizeni pro Celni frézovani. Prace navazuje na predchozi bakaldfskou préci, ktera se
vénovala konstrukci stejného stroje.

Navrh fizeni pro robotické hodiny ve virtualnim prostredi
Stépanek Vojtéch, Ing. (Vojtech.Stepanek@vut.cz)
Charakteristika:

Prace se zabyva ndvrhem robotickych hodin, které zobrazuji digitalni ¢islice vhodnym pozicovanim
kulovych segment. V prvni fazi zpracovani BP je nutné vytvofit mechanickou konstrukci, ktera je
nasledné oZivena v prostiedi Mechatronics Concept Designer. V druhé fazi je vytvoren fidici
algoritmus a provedeno ovéreni spravnosti algoritmu pomoci metod virtualniho zprovoznéni.
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